II REDES DE COMPUTADORAS

Es importante dar a conocer algunos conceptos sobre lo que es una red de
coi‘nputadoras y ;us componentes principales que se pueden conectar, al igual que los tipos
de redes que existen, para poder adentrarlos al ten;a central de este trabajo.

)
IL.1.- Que es una Red ?

El concepto de red se basa en el principio de cQ_mpaII‘t'i.r recursos entre los usuarios. La
principal caracteristica de una red es el contar con un lugar comin de almacenamiento de
datos para compartir la informacién almacenada entre los distintos usuarios que estdn dados
de alta en la red. )

De esta manera, una red es un arreglo mediante el cual, es posible interconectar varias
microcomputadoras a través de algiin medio (cable, microondas, fibra Optica, etc.) y cuyo
objetivo principal es el de compartir los recuréos disponibles de tal manera que su
aprovechamiento sea el maximo. Al hablar de recuré.os, se incluye: sgftware, programas,
datos, dispositivos, etc.

Asi, cada usuario tiene una computadora que funciona como una Estacién de Trabajo.
Puede tener acceso a la informacién de un lugar comin de almacenamiento, este lugar es el

File Server (servidor de archivos) donde se administra la operacién de las Estaciones de

Trabajo y el recurso de almacenamiento comiin es un disco.[ red.com.mx, 2000]

IL.2.- Componentes de una Red
En general los componentes que integran una red son los siguientes:

a) Servidor de Archivos (File Server).



b) Estaciones de Trabajo (Work Stationﬁ
c) Tarjetas de Red.

d) Medio de Comunicacién.

f) Sistema Operativo DOS o Equivalente (no necesario para UNIX).

g) Software de aplicacidn.

IL.3.- Que se puede conectar a una Red -

A una red se puede conectar diversos elémentos, Ccomo pqeden ser:
a) Computadoras personales. |
b) Recursos compartidos, como impresoras, graficadores, etc.
¢) Servidores de otras redes.
d) Minicomputadoras y mainframes.
e) Otras redes.

En la Figura 3, se muestra los componentes principales que se pueden conectar a una

red.

Computadoras
Personales

Recursos
Compartidos

Minicomputadoras

y Mainframes ‘M

Otros Redes

Figura 3.- Elementos que se pueden conectar a una Red

11



I1.4.- Tipos de Redes por su cobertura
Por su drea de cobertura las redes se pueden clasificar en 3 grandes tipos.
LAN (Local Area Network). Red de Area Local. Interconecta una variedad de
dispositi\}os dentro de un mismo edificio. ,
MAN (Metropolitan Area Network). Red de Are; ‘Metropolitana. Enlazé varias
redes locales dentro de una misma enti;_lad o'lvécalidad.
WAN (Wide Area Network). Red de Area Amplia. Permite enlazar redes locales o
metropolitanas ipdependientes, las cuales se encuentran geograficamente
distantes. | "

La Figura 4 muestra en forma grafica los tipos de redes de acuerdo a su tipo de

cobertura

Enlaza varios dispositivos
dentro del mismo edificio

Enlaza varias LAN dentro de
una misma Entidad o Localidad

Enlaza varias LAN o MAN que
est.n geogr.ficamente distantes

Figura 4.- Tipos de Red por su Cobertura
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IL.5.- Topologia de Redes
Topologia es la forma fisica de como se encuentran conectadas en una red las

estaciones de trabajo.

Las principales topologias son :

e Estrella )
e Anillo |
‘e Bus
Topologia de estrella

La topologia de estrella.consta de un HUB ( eoncentrador ) que controla el flujo de
informacién a través de la red hacia todos los no&os. Como se muéstra en la Figura 5. Esta
es la estructura mds simple de disefio de una red. LaA'r‘.Ilayoria de los sistemas de
computadoras tradicionales estdn disefiados como redes estrellas. Estas redes tienen un
concentrador central que actia de controlador d'el flujo de informacién hacia y desde
dispositivos del sistema. Estas redes tienen cabida en aquellos casos en que las aplicaciones
principales estdn ligadas a gran capacidad de procesamiento. Ademds las redes estrella
pueden representar una importante topologia para las comunicaciones via satélite.

En red estrella cada dispositivo es conectado a un punto central, éste puede ser un
hub, multiplexor, repetidor o concentrador. El punto central puede ser pasivo, activo o
inteligente.

e Hub pasivo: Unicamente sirve para conectar los nodos de la estrella, no es un
repetidor ya que no regenera la sefial.

® Hub activo: Es similar a un pasivo solo que éste si regenera la sefial
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e Hub inteligente: Este ademds de regenerar la sefial, tiene la capacidad de rutearla, es

decir conoce las trayectorias mediante las cuales serd enviadala informacién.
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Figura 5.- Topologia Estrella

La informaci6n es enviada al punto central de la estrella, y ahi se direcciona la sefial
al nodo destino.

La desventaja de este tipo de redes es que requiere de mds cableado y ademds si el
hub llegara a fallar quedarian todos los nodos sin comunicacién.

Un ejemplo clédsico de este tipo de topologia con hubs activos, es el sistema de
teléfonos, donde el hub estaria representado por la Central Telefénica quien es la encargada

de recibir toda la informacion, la cual es conmutada a su respectivo destino.
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Topologia de anillo

La red de anillo se organiza con base en los datos que pasan de un elemento de la red
al siguiente, por ~medio de repetidores conectados entre si, secuencialmente a través de los
medios fisicos de trahsmisién. Las sefiales puedefi ir en una sola direccion, este tipo de red
relativamente simple tiene una desventaja fundamental, si un noc%o o elemento de la red se
detiene toda la red podria dejar de funcionar. Ilustrada enla Figura 6.

Una caracteristica interesante de esta topologia es téner el control distribuido. En el
anillo a excepcién de algunas funciones en algun;»s casos, cada elemento es de igual
jerarquia que los demds, en lo que respecta a sus facultades ('16 corpunicaciones. Eso
proborciona mas ﬂexibiiidéd y confiabilidad. Puede decirse que el:control distribuido es la
tendencia actual entre las formas de control de redes. |

Cada nodo de la red funciona como un repetidor-por lo .cllue la degradacién de lé seflal

es minima. Una comin implementacién de éste tipo de topologia es FDDI (Fiber

Distributed Data Interface).

y/f>q

Figura 6.- Topologia Anillo
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Topologia de bus ( ethernet )

En esta red los datos son transmitidos a todos los nodos a través del bus, cuando un
nodo reconoce que un mensaje va dirigido hacia él, lo saca del canal. En este tipo de
topologia el bus requiere que cada nodo pueda-transmitir, recibir y resolver problemas.
Estos sistemas son llamados también de contencién. Este tipo de Red se representa en la
figura 7. |

e Todas las estaciones comparten un canal comiin.

Las transmisiones son enviadas a todos lps controladores.

La direccién destino estd determinada en la informacién del paquete

El bus tiene un terminador al inicio y, final.
Esta topologia usa un minimo de cable; a diferencia de la topologia estrella el bus no
tiene un punto central por lo que al ocurrir una falla esta puede encontrarse en cualquier

nodo por lo que se hace m4s dificil su bisqueda. -
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Figura 7.- Topologia Bus (Ethernet)

El cableado comin en las redes ethernet es par trenzado (twisted pair), fibra 6ptica y
cable coaxial delgado o ancho, ambos delgado y ancho requieren terminadores en el

extremo de cada cable para cerrar el bus.[ Espinoza, 2000]



